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CFATA y FESC, UNAM

UNIVERSIDAD NACIONAL AUTONOMA DE MEXICO
CENTRO DE FiSICA APLICADA Y TECNOLOGIA AVANZADA
Y FACULTAD DE ESTUDIOS SUPERIORES CUAUTITLAN

Carrera: Licenciatura en Tecnologia

Programa de la Asignatura:

DINAMICA DE SISTEMAS FISICOS

Clave: No. de créditos: 10 Semestre: 3°

DURACION DEL CURSO:

Semanas: 16
Horas a la semana: 7 (Teoria: 3, Practicas: 4)
Horas totales al semestre: 112 (Teoria: 48, Practicas: 64)

Caracter de la asignatura: Obligatorio.

Modalidad: Curso.

Tipo de asignatura: Teodrico-Practico.
Tronco de desarrollo: Tronco Comun.
Area de conocimiento: Electrénica.
OBJETIVO.

Presentar al alumno las herramientas basicas para el andlisis de la dindmica de los sistemas
fisicos.

REQUISITOS.

Ninguno.

ASIGNATURAS ANTECEDENTES SUGERIDAS:

Calculo I.

Algebra Lineal y Geometria Analitica.
Calculo 1II.

Variable Compleja.
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ALCANCE.

El alumno deberd familiarizarse con las herramientas bdsicas para el andlisis dindmico de
sistemas lineales.

ASIGNATURAS CONSECUENTES SUGERIDAS:

Electrénica basica.

TECNICAS DE ENSENANZA SUGERIDAS:

Exposicion oral (x)
Exposicion audiovisual (x)
Ejercicios dentro de clase (x)
Ejercicios fuera del aula (x)
Practicas de taller o laboratorio (x)

TECNICAS DE EVALUACION SUGERIDAS:

Exdmenes parciales (x)
Examen final (x)
Trabajos y tareas fuera del aula (x)
Précticas de Laboratorio (x)
Participacion en clase (x)

PERFIL PROFESIOGRAFICO DE QUIENES PUEDEN IMPARTIR LA
ASIGNATURA:

Profesor con estudios de posgrado (maestria o doctorado) en ingenieria o dreas afines.

TEMAS: # HORAS
I Introduccién a la dindmica de los sistemas lineales. 4
1T Antecedentes matematicos. 12
111 Modelado en el dominio de la frecuencia. 10
v Modelado en el dominio del tiempo. 8
\Y Andlisis de sistemas dindmicos en el dominio del tiempo. 10
VI Anélisis de sistemas dindmicos en el dominio de la frecuencia. 4

Total horas 48
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REFERENCIAS DEL CURSO.

- K. Ogata,
System Dynamics.
4% ed. Prentice Hall Inc. (2003).

- N. S. Nise,
Control Systems Engineering.
4* Ed. John Wiley & Sons Inc. (2004).
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CONTENIDO DE LOS TEMAS DEL CURSO.

Unidad

Tema

Horas Clase

I

Introduccion a la dinimica de sistemas lineales.
a) Conceptos basicos.
b) Modelos analiticos de estudio de sistemas.

4

II

Antecedentes matematicos.
a) Algebra Lineal.
b) Ecuaciones Diferenciales.
¢) Transformada de Fourier.
d) Transformada de Laplace.

12

III

Modelado en el dominio de la frecuencia.
a) Funcidén de Transferencia.
b) Modelado de sistemas mecéanicos.
¢) Modelado de sistemas eléctricos y electro-mecanicos.
d) Modelado de sistemas hidraulicos y térmicos.
e) Otro tipo de sistemas.

10

v

Modelado en el dominio del tiempo.
a) Ecuaciones en variables de estado.
b) Modelado de sistemas mediante ecuaciones de estado.

c) Relacion entre el modelo en variables de estado y la funcién
de transferencia.

Analisis de dinamicas de sistemas en el dominio del tiempo.
a) Respuesta en el tiempo.
b) Andlisis de los puntos de equilibrio.
c) Estabilidad de los puntos de equilibrio.

10

VI

Analisis de sistemas dinamicos en el dominio de la frecuencia.




	Unidad
	Unidad
	Unidad
	Unidad
	Unidad
	Unidad
	OBJETIVO
	ALCANCE
	REQUISITOS
	Asignaturas antecedentes sugeridas:
	Mecánica Clásica.
	Asignaturas consecuentes sugeridas:
	Técnicas de enseñanza sugeridas:
	Técnicas de evaluación sugeridas:
	TEMAS:                                                                                                  # HORAS
	                                                                                Total de horas               64
	 CONTENIDO DE LOS TEMAS DEL CURSO
	Horas Clase

	TEMAS:                                                                                                  # HORAS
	Unidad

	TEMAS:                                                                                                 # HORAS
	                                                                    Horas totales                             64
	REFERENCIAS DEL CURSO
	Horas Clase
	Horas Clase


